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E M I 1' D WIELOFUNKCYJNY KONWERTER EIA RS-232 / RS 422-485

PRZEZNACZENIE

Wielofunkcyjny konwerter szeregowy EMI1-D moze by¢ stosowany we
wszystkich aplikacjach, w ktérych konieczna jest konwersja lub zarza-
dzanie faczem szeregowym miedzy systemami EIA -232 (RS-232), | =, «cessse =
EIA-485 (RS-485) oraz EIA-422 (RS-422). Potaczenie instrumentow B sovovesre
wykorzystujacych te standardy magistral komunikacyjnych (jak np. ste-
rowniki PLC, przyrzady pomiarowe i sterujgce, potaczenia pomiedzy |
urzadzeniami a komputerem z wykorzystaniem specyficznego opro-
gramowania, itp.) czesto wymagaja zamiany typu magistrali, wzmoc-
nienia sygnatu w linii, separacji réznych elementéw sieci komunikacyj-
nej itp. Konwerter EMI1-D znajdzie szerokie zastosowanie dzieki moz-
liwosci r6znorakich ustawien dajacych duzg elastycznos¢ aplikacyjna. \
EMI1-D jest przeznaczony do podiaczania instrumentéw pomiarowych
firmy CONTREL jak: EMA, EMM, CTT, itp. wyposazonych w port sze-
regowy RS485 do komputera z zainstalowanym odpowiednim opro-
gramowaniem zarzadzajacym wynikami pomiaréw.
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WSTEP
EMI1-D zapewnia konwersje i galwaniczng separacje pomiedzy strong RS232 a RS422-485 i zrédtem zasilania pomocni-
czego.

Wszechstronnos¢ instrumentu umozliwia jego réznorodnos¢ zastosowan:

U konwersja RS-232 na RS-422 petny duplex

U konwersja RS-232 na pojedynczy RS-485 p6t duplex

U konwersja RS-232 na podwdjny RS-485 pot duplex

U repeater RS-485 (i funkcja monitora na RS-232)

W p6t duplexie zarzadzanie komutacjg od odbioru do nadawania moze by¢ realizowane zaréwno z linii potwierdzen
(handshake) pochodzacej z portu RS-232 (wybo6r pomiedzy RTS i DTR) jak i z wykorzystaniem wewnetrznej generaciji
czasu cyklu.

Na liniach DSR lub CTS sterujgcymi DTE, mozliwe jest przestanie sygnatu gotowosci danych, wykorzystujgc moment
rozpoczecia transmisiji.

Linie interfejsu i zasilania sg zabezpieczone od zaktocen standw nieustalonych. Wewnatrz znajduja sie rezystory polary-
zacyjne (fail safe) dla RS-485, podczas gdy rezystory zakonczen linii sg obecne na ptycie zaciskéw celem uproszczenia
okablowania.

ZASTOSOWANIA

U Sie¢ dla wielopunktowej transmisji danych

Podtaczenie komunikacji szeregowej na duze odlegtosci

Urzadzenia wspétpracujace sa oddzielone galwanicznie

Rozszerzenie ilosci linii RS485

W szczegdlnosci EMIL-D jest zalecany do podtgczenia urzadzen pomiarowo sterujacych typ EMA, EMM, CTT, itp.
wyposazonych w port szeregowy RS485.

cocc

WYKONANIA:
Wszystkie opisane funkcje sa dostepne w standardowym wykonaniu, zasilanym napieciem 230V 50/60Hz.
Na zyczenie mozliwe jest wykonanie instrumentu zasilanego 110V AC lub 24VAC/DC.

AKCESORIA OPCJONALNE
akcesoria: wtyczki zakonczeniowe RS232 DB9 meskie / DB9 zenskie dla podtaczenia do PC.

INSTALACJA

Instalacja musi by¢ dokonana przez wykwalifikowany personel i przy wytagczonym pomocniczym napieciu zasilajgcym. In-
strument musi by¢ w stanie nienaruszonym i nie moze mie¢ uszkodzeh powstatych wskutek transportu. Przed instalacja
nalezy upewnic sie, ze wartos¢ pomocniczego napiecia zasilajacego jest zgodna z napieciem nominalnym instrumentu.
Instrument montuje sie na szynie DIN 35 mm w sposoOb zatrzaskowy. Nalezy pamieta¢ iz ztacze DB9 dla podtaczenia
magistrali RS232 znajduje sie na przedniej sciance urzadzenia stad potrzeba pozostawienia odpowiedniej przestrzeni.
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OPIS- PROGRAMOWANIE
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LEGENDA:

Wskaznik LED wtgczenia zasilania pomocniczego

Noo,~WNE

Wskazania wyboru przelgcznikd6w micro-switch:

(Swiecenie ciagte) i trwania transmisji (migajacy)

Konektor 9-pinowy DB9 zenski, dla podtaczenia do portu szeregowego RS-232

Zaciski srubowe dla podtaczenia dwoch portow szeregowych RS-485 lub RS-422

Zaciski srubowe dla podtaczenia zasilania pomocniczego i uziemien

micro-switch dla ustawienia linii potwierdzen i interfejsu funkcji modalnych

micro-switch dla ustawienia op6znienia automatycznego potwierdzenia (handshake) (turn around delay)
micro-switch dla podigczenia sygnatu zewnetrznego potwierdzenia (external handshake)

Opis na przednim panelu wskazuje wybor
opcji dostepnych przetacznikami micro-switch.
Mate prostokaty po prawej lub lewej stronie

AUTO E'—\L|ANDSHAE,—B EXTERNAL

wskazuja potozenie odpowiedniego przetacz- Cam
nika micro-switch. C o5 8 8
Przykfad pokazuje jak ustawi¢ konwerter jako | - 8 3 8
REPEATER -wzmacniak z automatycznym CHl o v o
potwierdzeniem (AUTO) handshake. X X d @
< < <
MODE & & 5 E
X X X
- N
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USTAWIENIA
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2. 3. Opis podiaczenia do linii szeregowej znajduje sie w dziale: SCHEMAT PODLACZEN.

4.  ZACISK UZIEMIENIA OCHRONNEGO (terminale 32-33)
Jesli zaciski SGD i GND (32-33) sg zwarte, masa ochronna pochodzaca obwodu zasilania pomocniczego jest do-
taczona poprzez wewnetrzny obwdd RC od strony linii RS422-485.
Rolg tego potaczenia jest zapewnienie minimum poziomu wspdélnego odniesienia pomiedzy réznymi weztami
RS-485 w przypadku, gdy podtaczenie linii odniesienia zostato pominiete.

5. WYBOR SPOSOBU FUNKCJONOWANIA
a) micro-switch dla wyboru trybu potwierdzenia HANDSHAKE w komutacji nadawanie/odbiér
a AUTO: czasy cyklu sg generowane wewnetrznie, jesli sygnat komutacji nie jest dostepny w porcie RS-232
a EXTERNAL: sygnat komutacji pochodzi z portu RS-232 (RTS i DTR).

b) Wybér sposobu funkcjonowania konwertera:
a 1 x RS-485 funkcja interfejsu jako konwerter RS-232/ RS-485 wytacznie z jednym aktywnym kanatem 1
RS-485, kanat 2 jest trwale nieaktywny.
2 X RS-485 funkcja interfejsu jako konwerter RS-232/RS-485 z 2 aktywnymi kanatami RS-485
1 x RS-422 funkcja interfejsu jako konwerter RS-232 / RS-422
REPEATER RS-485 funkcja interfejsu jako wzmacniak / wzmacniacz linii szeregowej RS-485.
Port RS-232 funkcjonuje jako monitor; moze odbiera¢ dane lecz ich nie wysyta.

PO

SzczegOty dotyczace mozliwych konfiguraciji sg pokazane w dalszej czesci niniejszej instrukcji.

6.  WYBOR OPOZNIENIA CYKLU
Ustawia op6znienia komutacji dla powrotu do stanu spoczynkowego (turn-around delay) wykorzystywane do we-
wnetrznego odtworzenia sygnatu potwierdzenia (handshake) gdy ustawiony jest automatyczny handshake.
Wybér jednego z 4 czasow (1, 2, 4, 16 milisekund) za pomocg 4 micro-switch jak pokazano na przednim panelu.

7.  WYBOR LINIl POTWIERDZENIA (HANDSHAKE ) RS-232
Jesli micro-switches sg przetaczone w prawo, rézne linie sg podtaczone dla zewnetrznego potwierdzenia
(handshake):
DSR — podtacz linie DSR do sygnatu gotowosci (wyjscie do DTE)
RTS — podiacz linie RTS do komutacji nadawanie/odbiér (wejscie z DTE)
CTS — podiacz linie CTS sygnatu gotowosci (wyjscie do DTE)
DTR — podtacz linie DTR do komutacji nadawanie/odbiér (wejscie z DTE)
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SCHEMAT PODLACZEN — TRYBY FUNKCJONOWANIA
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1. zaciski 19, 20, 21, 22 — podiaczenie kanatu 1 portu szeregowego RS-485
zacisku C nie nalezy podiaczac¢ jesli stosowany jest przewdd nieekranowany.
Podtaczenie rezystanciji dopasowujacej R jest konieczne wytacznie dla linii bardzo dtugich i przy duzych
szybkosciach transmisji

2. zaciski 23, 24, 25, 26 - podtaczenie kanatu 2 portu szeregowego RS-485
zacisku C nie nalezy podigczac¢ jesli stosowany jest przewdd nieekranowany.
Podtaczenie rezystanciji dopasowujacej R jest konieczne wytacznie dla linii bardzo dtugich i przy duzych
szybkosciach transmisji

3. zaciski 32, 33 — mozliwa zwora dla potgczenia masy sygnatowej i masy zewnetrznej
4, zacisk 34 — mozliwos¢ podtaczenia masy zewnetrznej

5. zaciski 35, 36 — podtaczenie zasilania pomocniczego

6. ztgcze Sub-D 9-pinowe dla portu szeregowego RS-232

Przy podtaczeniu z PC, normalnie konieczne jest stosowanie szeregowego kabla 9-zytlowego meski/zenski w
standardzie pin to pin (1:1)
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PARAMETRY TECHNICZNE

Parametry dotyczace zasilania

Napiecie zasilajgce 230V AC + 20% (na zadanie 110Vac — 24V AC/DC)
Czestotliwos¢ 50-60 Hz

Pobdér mocy 7 VA maximum

Moc rozpraszana 35w

Zabezpieczenie bezpiecznikiem 500 mA — wewnetrzny

Podiaczenia

Zasilanie i podtaczenia ogdlne Terminal zaciskowy $rubowy — kabel 2,5 mm? max
RS232 Ztacze Sub -D 9 zenskie (DB9)
RS485-422 Terminal zaciskowy $rubowy — kabel 2,5 mm?® max

Panel czotowy

Wizualizacja Zielona LED z funkcjg ciggtego swiecenia (zasilanie po-
mocnicze), migajaca przy transmisji (DATA)

Obudowa

Sposéb montazu Do montazu na szynie DIN 35 mm ( DIN 50022)
Materiat ABS szary — samogasnacy

Szerokosé 6 modutéw x 17,5mm

Pozycja pracy dowolna

Odpornos¢ na wibracje 056G

RS-232

Maksymalna dtugos¢ linii 15 metréw

Zaawansowany DSR / CTS dI wszystkich transmitowa- 4 s

nych sygnatéw

RS-422/ 485

Maksymalna dtugose¢ linii 1200 metrow

Liczba jednostek podtaczalnych wielogateziowo Max 32

Rezystancje zakonczenia linii 120 Wwbudowane i dostepne na ptycie zaciskowej
Rezystancje polaryzacyjne (fail-safe) 1 kwWwbudowane

Rezystancje ograniczajace linii danych 10 W

Rezystancja oddzielenia masy wewn. i zewn. 100 W

Masa zabezpieczenia poziomu sieci dotaczalne plyty zaciskowej 100 kQ // 22 nF
OpoOznienie wprowadzane w transmisji danych 4 1S

Parametry transmisyjne

Szybkos¢ transmis;ji max 57600 Bit/s
Zewnetrzne potwierdzenie (Handshake) z linii RTS lub CTS EIA-232
Internal Handshake (automatic) wybor opéznienia cyklu * 1 ms/2 ms/4 ms/16 ms

* Zaleznie od szybkosci transmisji:
1ms @ szybkosé >19200 Bit/s
2ms @ 19200 > szybkos¢ > 9600 Bit/s
Adms @ 9600 > szybkos¢ > 4800 Bit/s

16 ms @ 4800 > szybkosc Bit/s
Warunki srodowiskowe otoczenia
Temperatura pracy -20 ... +60°C
Temperatura sktadowania -20 ... +80°C
Wilgotnos¢ wzgledna 90% max (brak kondensacji)

Kompatybilno$é¢ Elektromagnetyczna

Dyrektywa EMC 89/336/CEE

- Emisja EN 50081-1
- Narazenie EN 50082-2
Izolacja
Napiecie testowe EIA-232 | EIA-422/485 | zasilanie
Napiecie izolacji 2500 V @ 50 Hz, 1 minuta
300 Vrus
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WYMIARY ZEWNETRZNE
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ZASADA DZIALANIA

RS-232 / RS-485 JEDEN KANAL POE DUPLEX

Gdy konieczne jest wykorzystanie wylacznie jednego kanatu RS-485, mozliwa jest konfiguracja EMI1-D jak pokazano
na ponizszym rysunku, w tym wypadku kanat 2 jest trwale wytaczony (zaréwno dla transmisji jak i odbioru) podczas gdy
kanat 1 funkcjonuje w trybie pétduplexu.

Sterowanie komutacjg nadawanie/odbiér odbywa sie z wedtug micro-switch HANDSHAKE (5 a).

Ustawienie trybu jako EXTERNAL spowoduje ze komutacja bedzie sterowana sygnatem pochodzacym z DTE podtaczo-
nego do portu RS-232 , wybieranym pomiedzy RTS i DTR z wykorzystaniem micro-switchy 7.

Ustawienie trybu AUTO spowoduje, ze przeptyw danych bedzie sterowany w sposéb automatyczny, dzieki wewnetrznej
logice EMI1-D zezwoli nadajnikowi kanatu 1 na otrzymanie strumienia danych z portu RS-232 po zarejestrowaniu bitu
stopu ze strumienia danych.

Ten czas (opdznienie cyklu) jest ustalany zaleznie od poftozenia micro-switchy CH1 (6), podczas gdy CH2 zarzadza sy-
gnatem CTS/DSR obecnosci strumienia danych portu RS-232, ktdry jest uaktywniany odbieranymi danymi przez port
RS-485, a wylaczany po wykryciu konca strumienia danych z opOznieniem ustawianym na odpowiednich micro-
switchach.

PODLACZENIE
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RS-232 / RS-485 DWUKANALOWY HALF DUPLEX

Dziatanie jest takie samo jak w przypadku pojedynczego kanatu RS-485, z druga linig zezwalajacg na rbwnoczesng
transmisje tych samych danych podwajajac liczbe weztéw mozliwg do podigczenia (32+32).

Podczas odbioru, dane pochodzace z obu linii sg wysytane do portu RS-232.

W przypadku réwnoczesnego odbioru z dwoch linii RS-485, dane z obu linii bedg sumowane (OR), przez co stang sie
nieuzyteczne. Micro-switches potwierdzenia (HANDSHAKE) i op6znienia cyklu (TURNAROUND DELAY) majg te same
funkcje ja opisano wczesnie;.

PODLACZENIE
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REPEATER (WZMACNIAK) RS-485

Konfiguracja jak na rysunku umozliwia rozszerzenie linii RS-485 da duze odlegtosci lub zwiekszenie liczby dotaczonych
weziow.

Dwie linie RS-485 sg normalnie w stanie odbioru, gdy strumien danych pojawia sie na jednym z dwéch portéw, EMI1-D
aktywuje przekaznik na drugim, powtarzajac odbierane dane. Pierwszy sygnat na wejsciu jest pierwszym sygnatem na
wyjsciu, nie ma szczegodlnego arbitrazu.

Micro-switches potwierdzenia (HANDSHAKE) nie odgrywajg zadnej roli przy takim trybie funkcjonowania.

CH1 opdznienia cyklu zapewnia sterowanie op6znieniami z kanatu 1 w kierunku kanatu 2 RS-485 a CH2 w sposéb od-
wrotny.

Przez port RS-232 mozliwy jest odbidr strumienia danych przy tranzycie w obu kierunkach, lecz nie jest mozliwe wysy-
tanie danych. Dostepny jest jedynie monitoring linii.

W tym trybie sygnat sterujgcy DSR/CTS nie jest generowany.

PODLACZENIE
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RS-232 / RS-422 FULL DUPLEX

Jesli micro-switche sa ustawione jak na rysunku mozliwe jest uzyskanie pracy petnodupleksowej z kanatem 1 zawsze
wysytajacym dane zas z kanatem 2 zawsze odbierajgcym.

W tym trybie CH1 cyklu jest nie uzywany, podczas gdy CH2 zapewnia sterowanie sygnatem CTS/DSR w kierunku portu
RS-232, ktory bedzie aktywowany w obecnosci strumienia danych jaki pojawia sie z portu RS-422 a sam sie zdeakty-
wuje po zakonczeniu strumienia danych, z op6znieniem wybieranym za pomoca odpowiednich micro-switchy.

PODLACZENIE
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TYPOWA APLIKACJA
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Typowa aplikacja pokazana powyzej posiada potaczenie linig RS-485 jednostek sieciowych (np. multimetr EMM-4E-485)
podtaczony do komputera z zainstalowanym oprogramowaniem do zarzadzania pomiarami NRG (jednostkami sieciowymi
moga by¢ réwniez analizatory parametrow sieci, urzadzenia kontroli temperatury CTT itp.)

W tym wypadku jednostki wykorzystujg protokot transmisji szeregowej MODBUS-RTU z szybkoscig transmisji 9600 bo-
dow.

W przyktadzie zastosowano konwerter EMI-1D do konwersji sygnatu linii RS-485 podigczonej do instrumentu na linie RS-
232 podtaczong do komputera, oraz drugi konwerter jako repeater (wzmacniak).
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NASTAWIANIE KONWERTEROW
converter RS-232/ 2 x RS-485

Konwerter interfejsu uzywany jako RS-232 / RS-485 bedzie

ustawiony jako podwojny RS-485, z wewnetrznym potwier- AUTO &) HANDSHAKE EuEAL
dzeniem (handshake) (oprogramowanie nie generuje sygnatu e B e e e
potwierdzenia), opoznienie cyklu 1ms na wszystkich kanatach. = I w8 o e RTS |

| == s = CH I:-gagaNE DTR |

0w v g 9 g I <
Konwerter interfejsu uzywany jako wzmacniak RS-485 / RS- SRR MO'IE E é E
485 bedzie ustawiony jako REPEATER, z wewnetrznym po- {um areund dely
twierdzeniem (handshake) (automatycznym) i op6znieniem 1
repeater RS-485

ms na wszystkich kanatach.
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UWAGI DODATKOWE

Wybér rodzaju kabla zalezy od ewentualnej obecnosci silnych zaktocen oraz diugosci linii. W przypadku, gdy linia RS-485
ma dtugos¢ krétszg niz 200m, moze byc¢ stosowany przewdd nieekranowany (najlepiej skretka). Rezystancja zakoncze-
nia w takim przypadku nie musi by¢ stosowana gdyz niska jest szybkosc¢ transmisji. (9600 boddow).

Kabel szeregowy RS-232 stosowany pomiedzy konwerterem a PC musi by¢ petny 9-pinowy: meski/zenski, pin to pin
(2:1), nawet jesli w rzeczywistosci uzywane sg tylko piny: 2 (TX), 3 (RX)i5 (GND).

Podtaczenie oplotu ekranu kabla (zacisk C) musi by¢ wykonane w punkcie, z ewentualnym wykorzystaniem podigczenia
istniejacego w konwerterze.

W sprawach nie opisanych w niniejszej instrukcji prosimy kontaktowac sie z dziatem pomocy technicznej firmy CONTREL

UWAGA

Biorac pod uwage ciagly rozwgj i ulepszanie produktéw, firma CONTREL zastrzega sobie prawo do zmian w produktach opisanych w niniejszym doku-
mencie.

Odpowiedzialno$¢ producenta za szkody spowodowane wada produktu moze by¢ ograniczona lub anulowana (...) gdy szkoda zostata wywotana wspol-
nie przez wadliwy produkt i osobe ktéra za szkody jest odpowiedzialna” (Artykut 8, 85/374/CEE).

DYSTRYBUTOR:

ELFAN s.c. 58-105 SWIDNICA, ul. Wroblewskiego 8/3 tel./fax 074 852-43-80,
e-mail: elfan@contrel.pl www.contrel.pl

coOmEr@l elettronica sri

[-26900 Lodi - ITALY - via S. Fereolo, 9
Tel. ++39 0371 30207/30761 Fax.++39 0371 32819 E-mail: contrel@contrel.it
http://www.contrel.it - http://www.contrel.net
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